Modut sterujacy urzadzeniami wDDM.201

DOKUMENTACIJA TECHNICZNA - wDDM.201

Modut sterujgcy urzadzeniami

Modut ten jest urzadzeniem typu Slave zapewniajgcym mozliwos$¢ sterowania roznymi typami
urzadzen w wielu zagadnieniach automatyki, poprzez kontrole sygnatéw wejsciowych
i sterowanie stanami sygnatéw wyjsciowych. Wspotpracuje z wszystkimi systemami
oraz urzadzeniami wyposazonymi w interfejs RS-485 obstugujacych protokét Modbus RTU.

14 konfigurowalnych wejs¢ uniwersalnych,

« 14 wyjsc przekaznikowych i 7 wyjs¢ analogowych,
» Napiecie zasilania 22..26V DC,

+ Modbus RTU Slave.

WEJSCIA UNIWERSALNE:

+ Wejscia bezpotencjatowe,

+ Wejscia analogowe 0..10V,

« Wejscia cyfrowe,

» Wejscia temperaturowe NTC10k,
+ Wejscia rezystancyjne.

WYJSCIA CYFROWE:

« Typ: Styk bezpotencjatowy,

* Napiecie znamionowe: max 250V AC,

¢ Prad znamionowy dla punktu: 6A,

+ Zywotnoé¢ mechaniczna (cykle): 30 000 000,
+ Zywotnoé¢ elektryczna (cykle): 250 000.

WYJSCIA ANALOGOWE:

o Zakres 0,00..10,00V,

« Maksymalny btad przetwarzania (z offset = 0,00V): £0,2% petnego zakresu,
» Rozdzielczo$¢ 0,01V.
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Modut sterujacy urzadzeniami wDDM.201

Dziatanie

Kazde z uniwersalnych (Ul) wejs¢ mozna ustawi¢ poprzez rejestr konfiguracji, jako wejscie
bezpotencjatowe, wejscie analogowe 0..10V, wejscie cyfrowe, wejscie temperaturowe lub wejscie
rezystancyjne. Do wyjs¢ analogowych (AO) mozemy dotaczy¢é odbiornik sygnatu napiecia
statego w zakresie 0..10V. Aby ustawi¢ zgdang wartos¢ napiecia wyjsciowego nalezy dokonac
wpisu pod odpowiedni adres pamieci urzadzenia. Do wyjs¢ cyfrowych bezpotencjatowych (DO)
mozemy dotaczy¢ odbiornik wraz z zrédtem sygnatu napiecia statego lub zmiennego. Aby
ustawi¢ zgdang wartosc stanu wyjsciowego przekaznika nalezy dokona¢ wpisu pod odpowiedni
adres pamieci urzadzenia.

Budowa i montaz

Prace montazowe i demontazowe nalezy wykonywac¢ po wytaczeniu zasilania urzadzenia
i wypieciu wszystkich przewodoéw lub ztaczek wtykowych.
Obudowa urzadzenia umozliwia montaz na szynie DIN 35mm.

Aby zamontowac urzadzenie na szynie DIN Demontaz urzadzenia polega na wysunieciu
nalezy je umiejscowic¢ na szynie i wepchnac, dolnego zaczepu i odwrdceniu urzadzenia
az do momentu zatrzasniecia zaczepdw. w gore, jednoczesnie odsuwajac je od szyny.

Modut wyposazony jest w ztgcza wtykowe z Ztacza wtykowe umozliwiajg
zaciskami Srubowymi, do ktérych podtaczamy odtaczenie przewodoéw od
przewody zasilajace, sterujgce i transmisyjne. urzadzenia bez ich wykrecania.

‘I!asy Wersja: 10.10.2024  Strona 2z 13



Modut sterujacy urzadzeniami wDDM.201

Podtaczanie

Schemat potaczenia przedstawiono ponizej.
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Wejscia cyfrowe, wejscia bezpotencjatowe, wejscia temperaturowe, wejscia analogowe, wejscia rezystancyjne

L

24V, 0V Napiecie zasilania 24VDC (SELV)
A+ Sygnat transmisyjny RS-485 A+
B- Sygnat transmisyjny RS-485 B
RS-485 TERM. | Wiacznik rezystora terminujacego linie transmisyjna
Ul1..Ul14 Wejscie uniwersalne
DO1..D014 Wyjscia cyfrowe
com1 Wspolny zacisk dla wyjs¢ DO1-DO7
COM2 WSspolny zacisk dla wyjs¢ DO8-DO14
AO1..A07 Wyjscia analogowe
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Modut sterujacy urzadzeniami wDDM.201

Obstuga

Konfiguracja i kontrola parametréw urzadzenia odbywa sie za pomoca transmisji szeregowej
RS-485 po protokole MODBUS RTU. Wszystkie parametry sg danymi typu HR (Holding Registers)
od adresu 0 (0x00) do 101 (0x65). Urzadzenie obstuguje dwie funkcje MODBUS RTU typu Public
Function o numerach 3 (0x03) Read Holding Registers i 6 (0x06) Write Single. Urzadzenie
wyposazone jest w dwupozycyjny przefacznik typu DIPSWITCH, umieszczony na zewnatrz
obudowy.

Pierwsza pozycja tego przetacznika stuzy do zmiany parametrow komunikacyjnych MODBUS
RTU, w pozycji ,SETUP”, ,OFF" urzadzenie korzysta z danych ustawionych przez uzytkownika, w
pozycji ,ON" korzysta z danych ,Domysinych” (ktére opisane sg w tabeli parametréw). Druga
pozycja ,TERM" przetacznika stuzy do zataczania ,ON" lub wytaczania ,OFF" wewnetrznego
terminatora linii transmisyjne;j.

SETUP
TERM

Funkcja nr 3 (0x03)

Funkcji tej uzywa sie do odczytu zawartosci przylegtych blokéw HR w urzadzeniu. Odpowiedz
zawiera numer funkgji, ilos¢ odczytanych bajtow = 2 x ilosci rejestréw zadanych do odczytu i
wartosci dla kolejnych rejestrow lub jest ramka btedu.

Zadanie (request)

Kod funkgji 1 Bajt 0x03
Adres poczatkowy 2 Bajty 0x0000 do 0x0018
llos¢ rejestrow 2 Bajty 1 do 25

Odpowiedz (response)

Kod funkgji 1 Bajt 0x03
Licznik Bajtow 1 Bajt 2xN
Kolejne wartosci rejestrow N x 2 Bajty Wartosci rejestrow

N — ilo$¢ rejestrow

Btad (error)

Kod btedu 1 Bajt 0x83

Kod wyjatku 1 Bajt 11lub 2 lub 3 lub 4
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Modut sterujacy urzadzeniami wDDM.201

Funkcja nr 6 (0x06)

Funkcji tej uzywa sie do zapisu pojedynczego rejestru HR w urzadzeniu. Odpowiedz jest echem
zadania lub ramka btedu.

Zadanie (request)

Kod funkgji 1 Bajt 0x06
Adres rejestru 2 Bajty 0x0000 do 0x0018
Wartos¢ rejestru 2 Bajty 0x0000 do OxFFFF

Odpowiedz (response)

Kod funkgji 1 Bajt 0x06
Adres rejestru 2 Bajty 0x0000 do 0x0018
Wartos< rejestru 2 Bajty 0x0000 do OxFFFF

Btad (error)

Kod btedu 1 Bajt 0x86

Kod wyjatku 1 Bajt 1lub 2 lub 3 lub 4

Protok6t MODBUS uzywa reprezentacji ,big-Endian”, co oznacza, ze liczby o wartosci
przekraczajacej zakres jednego bajtu przesytanie sg kolejno od najbardziej znaczacego bajtu.

Opis atrybutéw funkgji:

R/W Atrybut ten oznacza, ze mozliwy jest zapis i odczyt wartosci rejestru
R Atrybut ten oznacza, ze mozliwy jest tylko odczyt wartosci rejestru
REZ Atrybut okresla rejestr zablokowany, niedostepny dla uzytkownika
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Parametry urzadzenia

Modut sterujgcy urzadzeniami wDDM.201

Adres Wartos¢ Wartosc . .. | Wartos¢ .
Modbus Nazwa Atrybut minimalna | maksymalna Rozdzielczos¢ domysina Opis
0 Numer seryjny R 0X0000 OXFFFF 1 --- Najstarsze 2 bajty nr. seryjnego
1 Numer seryjny R 0X0000 OXFFFF 1 --- Srodkowe 2 bajty nr. seryjnego
2 Numer seryjny R 0X0000 OXFFFF 1 --- Najmtodsze 2 bajty nr. seryjnego
3 Wersia R 0 65535 1 .
oprogramowania
4 Adres Modbus R/W 1 247 1 247 -
0 - 2400 baud
1 - 4800 baud
2 - 9600 baud
3 - 14400 baud
Predkodé 4 -19200 baud
5 tra?wsmis'i R/W 0 10 1 6 5-28800 baud
) 6 — 38400 baud
7 — 57600 baud
8 — 76800 baud
9 - 115200 baud
10 — 230400 baud
0 — brak parzystosci
iy 1 - rezerwacja
6 Parzystos¢ R/W 0 3 1 2 2 — parzysty (Even)
3 — nieparzysty (Odd)

Wawy

Wersja: 10.10.2024
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Modut sterujgcy urzadzeniami wDDM.201

Adres Wartos¢ Wartos¢ . .. | Wartosé .
Modbus Nazwa Atrybut minimalna | maksymalna Rozdzielczos¢ domysina Opis
7 llos¢ bitéw R/W 0 1 1 0 0-1 b.it stopu
stopu 1 -2 bity stopu
Typ wejscia w zaleznosci od ustawionej wartosci:
0 - wejscie analogowe 0..10V,
Ustawienie 1 - wejscie cyfrowe 24V,
8-21 wejéé Ul R/W 0 4 1 0 2 - wejscie temperaturowe NTC 10k,
3 - wejscie bezpotencjatowe,
4 - wejscie pomiaru rezystangji*,
(adres 8 - Ul1, adres 9 - UI2 ... adres 21 — Ul14)
Dla wejscia analogowego: wartos¢ x10 w [mV]
zapisana w rejestrze w kodzie U2/
Dla wejscia cyfrowego: wartosc¢ inna niz
0 powoduje negacje wejscia/
Offset Dla wejscia NTC: wartos¢ x0,1 w [°C] zapisana w rejestrze w
24-37 oy R/W -500 500 1 0 kodzie U2/
wejsc¢ Ul - . L
Dla wejscia bezpotencjatowego: wartos¢ inna
niz 0 powoduje negacje wejscia
(adres 24 - Ul1, adres 25 - UI2 ... adres 37 — Ul14)
Dla wejscia rezystancyjnego:
wartos¢ x10 w [Q] zapisana w rejestrze w kodzie U2
Ustawienie Ustawienie 1 na odpowiednim bicie oznacza wtaczony tryb
38 wyjs¢ AO w R/W 0b0000000 Ob1111111 --- 0b0000000 PWM dla przypisanego mu wyjscia:
tryb PWM (bit 6 - AO7, bit 5 - A06 ... bit 0 — AO1)
Czas trwania jednego cyklu PWM, wyrazony w [ms] zapisany w
Czas cyklu rejestrze kodzie U2 x 20. Dla wartosci minimalnej 2 czas
39 PWM RAW 2 30000 ! 1000 trwania cyklu réwny jest 40ms. Dla wartosci maksymalnej
30 000 czas trwania cyklu réwny jest 10min.
Offset wyjsc Wartos¢ x10 w [mV] zapisana w rejestrze w kodzie U2
40-46 AO RAW ->00 °00 . 0 (adres 40 - Al1, adres 41 - AI2 ... adres 46 — Al7)

*Ustawienie wejs¢ rezystancyjnych oraz trybu PWM wyjs¢ analogowych jest dostepne od wersji firmware 1.2

Wawy
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Modut sterujgcy urzadzeniami wDDM.201

Adres

Wartos¢é

Wartosé

Wartosé

Modbus Nazwa Atrybut minimalna maksymalna Rozdzielczos¢ domysina Opis
. Czas do przejscia urzadzenia w tryb offline po zaniku
48 Czas offline RAW 0 120 ! 0 transmisji na linii RS-485, wyrazony w sekundach [s]
Maska trvbu Wiaczenie trybu poprzez ustawienie 1 na
49 Offline w Zc DO R/W 0b0000000000 Ob1111111111 0b0000000000 odpowiednim bicie: 9 bit-DO10, 8 bit-DO9, 7 bit -
Y DOS, .0 bit-DO1
Wartodé wyiéé DO Ustawienie 1 na odpowiednim bicie wtacza
50 w trvbie éjfﬂine R/W 0b0000000000 Ob1111111111 --- 0b0000000000 przekaznik, ustawienie O - wytgcza przekaznik: 9
Y bit-DO10, 8 bit-DOY, 7 bit — DO3,..,0 bit-DO1
Maska trvbu Wiaczenie trybu poprzez ustawienie 1 na
51 Offline w Zc AO R/W 0b0000000 Ob1111111 0b0000000 odpowiednim bicie: 6 bit-AO7, 5 bit-AO6,
Y 4 bit - AOS5,...0 bit-AO1
Wartos¢ wyjs¢ AO Wartos¢ x10 w [mV]
>2-58 w trybie Offline RW 0 1000 1 0 (adres 52 - AO1 ... adres 58 — AQ7)
Napiecie zasilania Napiecie zasilania
60 modutu R 0 3500 ! Wartos¢ x10 w [mV]
61 Temperatura CPU R -350 1000 1 --- Wartosé x 0,1 w [°C] zapisana w rejestrze w kodzie U2
modutu
Wejscie analogowe: wartos¢ x10 w [mV] zapisana
w rejestrze w kodzie U2
analogowe: 0 analogowe: 1000 Wejscie cyfrowe:
cyfrowe: 0 cyfrowe: 1 0 - nieaktywne/1 — aktywne/
temperaturowe: temperaturowe: Wejscie temperaturowe:
. -250 1100 wartos¢ x0,1 w [°C] zapisana w
2-7 I R 1 --- . .
62-75 Stan wejsc U bezpotencjalowe: | bezpotencjatowe: rejestrze w kodzie U2
0 1 Wejscie bezpotencjatowe:
rezystancyjne: rezystancyjne: 0 - nieaktywne/1 - aktywne.
10 9000 Wejscie pomiaru rezystancji:

wartos¢ x10 w [Q] zapisana w rejestrze w kodzie U2
(adres 62 - UI1 ... adres 75 — Ul14)

Wawy
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Modut sterujgcy urzadzeniami wDDM.201

Adres
Modbus

Nazwa

Atrybut

Wartosé
minimalna

Wartos¢
maksymalna

Rozdzielczosé

Wartos¢
domysina

Opis

78-79

Btedy
wejsé

0b0000000
000000000

Ob11111111
T1111111%*

0b0000000
000000000

Btedy wejs¢ uniwersalnych Ul, kazde z wejs¢ Ulx (gdzie x oznacza numer
wejscia) posiada dwa bity btedu ERR1 i ERRO ulokowane w przestrzeni dwéch
adreséw modbus:

Adres 78 - wejscia Ul14..9
bit 11 - UI14_ERR1
bit 10 - UI14_ERRO...
bit 1 - UI9_ERR1
bit 0 - UI9_ERRO
Adres 79 - wejscia U18..1
bit 15 - UI8_ERR1
bit 14 - UI8_ERRO...
bit 1 - UI1_ERR1
bit 0 - UI1_ERRO
W zaleznosci od wybranego trybu pracy wejscia (adresy 8..21), bity ERR1 i EERO
oznaczajg odpowiednio :

W trybie napieciowym (tryb 0):

- UIx_ERR1T powyzej 10,3V aktywna (1)

- UIx_ERRO nieaktywna (0)

W trybie cyfrowym (tryb 1):

- UIx_ERRT1 nieaktywna (0)

- UIx_ERRO nieaktywna (0)

W trybie temperaturowym (tryb 2):

- UIx_ERR1 powyzej 110.0'C aktywna (1)

- UIx_ERRO ponizej -25.0'C aktywna (1)

W trybie zwiernym/rozwiernym (tryb 3):

- UIx_ERRT nieaktywna (0)

- UIx_ERRO nieaktywna (0)

W trybie rezystancyjnym (tryb 4):

- UIx_ERR1 powyzej 90kQ aktywna (1)

- UIx_ERRO ponizej 100 Q aktywna (1)

*Tryb Offline — oznacza stan urzadzenia, ktory nastepuje po wykryciu zaniku transmisji w ciggu zadanego czasu na ztgczu RS-485.
** Dla adresu 78 warto$¢ maksymalna to Ob111111111111.

Wawy

Wersja: 10.10.2024  Strona9z 13




Modut sterujgcy urzadzeniami wDDM.201

Adres Wartos¢ Wartos¢ . .. | Wartosé .
Modbus Nazwa | Atrybut minimalna | maksymalna Rozdzielczos¢ domyslna Opis
W trybie analogowy:
Wartos¢ x10 w [mV]
Wyjscia (adres 80 - AO1 ... adres 86 — AO7)
80-86 A0 R/W 0 1000 1 0 *W trybie PWM:
Czas trwania stanu wysokiego (10V) w jednym cyklu PWM. Wartosé
x20 w [ms] zapisany w rejestrze kodzie U2.
- Wyjscie przekaznikowe DO:
Wyjscia i
88-101 DO R/W 0 1 1 0 0 - nieaktywne/ 1 — aktywne

(adres 88 - DO1 ... adres 101 — DO14)

*Wartos¢ wyjscia AO w trybie PWM wyzsza niz czas cyklu PWM oznacza staty stan wysoki (10V) na wyjsciu.

Wawy
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Modut sterujacy urzadzeniami wDDM.201

Wskazowki do projektowania

Do zasilenia urzadzenia wymagany jest zasilacz napiecia statego na niskie napiecie bezpieczne
(SELV) z odseparowanymi uzwojeniami i przeznaczony do pracy ze 100% obcigzeniem,
spetniajacy obowiazujace przepisy i normy dotyczace urzadzen elektrycznych. Przy doborze
i elektrycznym zabezpieczaniu zasilacza nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa. Dobdr mocy zasilacza jest uzalezniony od jego obcigzenia. Nalezy przestrzegac
doboru dopuszczalnych dtugosci i przekrojéw przewoddw. Przy uktadaniu przewodow nalezy
pamietac, ze wartosc zaktdcen rosnie wraz z zwiekszaniem dtugosci przewododw i zmniejszaniem
odlegtosci pomiedzy nimi. Dla linii zasilajgco-transmisyjnej wymagany jest przewod z dwiema
parami ekranowanej skretki o odpowiednich parametrach transmisyjnych dobranych dla
standardu transmisji szeregowej EIA-485. Dtugos¢ i przekrdj przewodu zasilajgco-
transmisyjnego, pomiedzy kolejnymi urzadzeniami, jak i catego systemu, zalezna bedzie od
poboru mocy poszczegolnych urzadzen, predkosci transmisji i zastosowania terminowania linii
transmisyjnej.

Wymiary

R

L5 LA

62,2

4'T.-_ __-__1._5_1..'.'5_..-._
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Modut sterujacy urzadzeniami wDDM.201

Dane techniczne

Zasilanie

Napiecie zasilajace

24VDC +2VDC

Pobor mocy

< 55W

Dane funkcjonalne

Typ Styk bezpotencjatowy
Max. napiecie przetaczane 250VAC / 30vDC
Prad znamionowy 2A
Prad znamionowy dla sekgji
s przekaznikow ze wspolnym 5A
Wyjs¢ cyfrowych Jaciskiem
Rezystancja zataczenia styku < 150mQ
Zywotno$¢ mechaniczna cykle 20 000 000
Zywotno$¢ elektryczna cykle 100 000
Czas przefaczania max. 10ms
Napiecie znamionowe 24VDC przy 24mA
Wejsé cyfrowych Logiczne 1 (min.) 15V przy 1,4mA

Logiczne 0 (max.)

5V przy 0,4mA

Wyjs¢ analogowych

Opdznienie wejs¢ 5ms
Zakres 0,00...10,00 V
Maksymalne obcigzenie 1kQ minimum
Czas ustawiania 1s

Maksymalny btad konwers;ji (z offset

+0,5% petnego zakresu

= 0,00 V)
Rozdzielczos$¢ 0,01V
Zakres 0,00...10,00 V
Maksymalne napiecie wejsciowe 10,32VDC
Wejs¢ analogowych Czas konwersji analog/cyfra 1s
Maksymalny btad przetwarzania +0,2% petnego zakresu
Rozdzielczos¢ 0,01V
Zakres pomiarowy -25,0...+110,0°C
Wejs¢ Element pomiarowy NTC10k
temperaturowych Doktadno$¢ pomiaru +0,6°C
Rozdzielczo$¢ pomiaru 0,1°C
Zakres pomiarowy 0,1..90kQ
Wejs¢ Element pomiarowy Pomiar rezystancji
rezystancyjnych Dokfadnos¢ pomiaru +0,3% +55 Q
Rozdzielczos¢ pomiaru 10 Q
Wyjsciowe napiecie réznicowe 50V @ RL=co
RS-485 __ nadajnikfa\ _ 1,5V @ RL=27Q
Wejsciowa rezystancja odbiornika 48 kQ

Prog/czutosc odbiornika

+0,2V, histereza 70mV

Dane ochronne

Stopien ochrony obudowy modutu

interfejsu

P20 wg IEC 60529

wawy
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Modut sterujacy urzadzeniami wDDM.201

Klasa bezpieczenstwa

[1 wg PN-EN 60730

Potaczenie
elektryczne

Zaciski potaczeniowe

Ztacza wtykowe Srubowe,

min. przekréj 0,2 mm?
max przekroj 2,5 mm?

Praca
Warunki klimatyczne
Temperatura (obudowa) -25...+70°C
Wilgotnosc (obudoyva) - bez 10.95%
kondensacji
Transport
Warunki klimatyczne
Temperatura (obudowa) -25...+70°C
Wilgotnosc (obudowa) — bez <959

kondensacji

Materialy i kolory

Obudowa sterownika podstawa

Poliweglan czarny

Obudowa sterownika gora

Poliamid szary

Opakowanie karton
Bezpieczenstwo wyrobu
Automatyczne regulatory elektryczne EN 60730-1

do uzytku domowego i podobnego

Zgodnos¢ elektromagnetyczna

Standardy Emisja zaktocen PN-EN 61000-6-3 "
Odporno$¢ na zaktocenia PN-EN 61000-6-2 "
Zgodnosc CE
Dyrektywa EMC 2001/108/EC
Zgodnos¢ RoHS 2011/65/UE RoHS |
Waga Sterownik ok. 0,3 kg

" Zasilanie 24VDC i przewody transmisyjne musza mie¢ uziemiony ekran.

www.wayy.pl

Wasy Wayy Systemy Automatyki

Wiasciciel marki: KLIMAT SOLEC Sp. z 0.0., ul. Nadborna 2a, 86-050 Solec Kujawski,
tel. +48 52 387 24 42, mail: info@wayy.pl.

wawy
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